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Das elektromechanische Schnellspannsystem PSP...B ist
zum Spannen von Werkzeugen an Pressenstößeln und zum
Klemmen von Schiebetischen ausgelegt. Der Zuganker mit
Hammerkopf dreht sich beim Lösen um fortschreitend 90°
und fährt max. 120 mm aus dem Spannbereich heraus.

Alternativ steht die BUS-gesteuerte Version PSP...B/AS-I
mit AS-Interface zur Verfügung

Electromechanical PSP...B Clamp for die clamping on slides
and for clamping of moving bolsters. When unclamping the
draw bar rotates by 90° and withdraws by 120 mm max.

The BUS controlled version PSP...B/AS-I with AS interface
is available as an alternative.

Schnellspannsystem
PSP...B
PSP...B/AS-I

Die Clamping System
PSP...B
PSP...B/AS-I
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Änderungen vorbehalten / For modifications all rights reserved
Anwendungsspezifische Zeichnung auf Anfrage / Application drawing on request

PSP    140 B
PSP    170 B
PSP  1120 B

Typ
Type

PSP 140 B
PSP 170 B
PSP  1120 B

Typ
Type

Technische Daten / Technical Data

A B1 C G

6x60°
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Näherungsschalter

S4 Gespannt

S6 Spannbereich erreicht

S7 Geschwenkt

S9 Gelöst

S10 Schwenken behindert

Proximity switch

S4 Clamped

S6 Clamping range achieved

S7 Turned

S9 Unclamped

S10 Turning prevented

PSP…B/AS-I
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